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CavilLata C Lunghezza m.
T B BIM A sector 11 (only) /
RLINP_HVA 5,50 ) ) t%., .
RL_PRA_CHV 5,50 La camera va vista con il ML1 sopra /
gf-ggi—ggg 233 e ML2 sotto, tranne che per le sonde T, 2
RC_PRA_CRO 3.00 per le quali va vista con il ML2 sopra Py S P
RL_AXI_CRD 3,00
—AXI_ - ; X,
RL_AXL_CHV 5,50 e ML1 sotto R
RC_INP_RO0 250 |For T sensors: ML1 bottom, =
TLTT_HV_C L50 |0
TL21_RO_C 3,60 op- o~ { >
TCP_HV_C 580 [For alignment sensors: ML1 ¥ ? };
top, ML2 bottom. ~ f >
>
CaviLato A Lunghezza m.
RL_INP_HV3 5,50 TL24_RD_A 350
RL_INP_HV2 5,50 TL14_HV_A 5,70
RL_PRA__AHV 5.50 TCP_RO_A 2,50
RL_PRA_ARO 3,00 ML 11 5,70
RC_PRA_AHV 5,50 ML_1_2 5,70
RC_PRA_ARO 250 ML_1_3 5,70
o RC_AXI_AHV 550 ML_1_& 5,70
RC_AXL_ARO 3,00 ML_2_1 5,70
= RC_INP_RO1 2,50 ML_2 2 5,70
ML_2_3 5,70
ML_2 & 5,70
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Text Box
For T sensors: ML1 bottom, ML2 top.
For alignment sensors: ML1 top, ML2 bottom.
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