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Cavi Late C Lunghezza m.
RL_INP_HV3 ~ 550 TL24_RO_A 3,50
RL_INP_HVZ 550 TLIL HV_A 570 ( )
RL_PRA_CHV 550 TCP_RO_A 2,50 BIM C SGCtor 11 On|y
RL_PRA_CRO 3,00 ML_1 1 5,70 A
RC_PRA_CHV 550 ML_1_2 5,70 . '
RCPRATCRO 300 ] L La camera va vista con il ML1 sopra
RC_AXI_CHV 550 ML_1_t 5,70 e ML2 sotto, tranne che per le sonde T,
RC_AXI_CRO 3,00 ML_2 1 5,70 : E f i3
RC_INP_RO1 2,50 ML_2_2 5,70 per le quali va vista con il ML2 sopra ’ -
ML_2 3 5,70 -
M2 h 570 e ML1 sotto.
For T sensors: ML1 bottom,
ML2 top. :
For alignment sensors: ML1
top, ML2 bottom.
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P\ y/ Cavi Lato A Lunghezza m. —
i ﬁf RL_INP_HV1 5,50
=T ﬁf RL_INP_HVO 550
-7 RL_PRA_AHV 550
-7 7 RC_PRA_AHV 550
- & | RL_PRA_ARO 300
P RC_PRA_ARD 250 E
RL_AXI_ARO 3,00
RL_AXI_AHV 550
RC_INP_RO0O 250
TL1_HV_C 4,50
TL21_RO_C 360 =
TCP_HV_C 5,80
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Text Box
For T sensors: ML1 bottom, ML2 top.
For alignment sensors: ML1 top, ML2 bottom.




